
ＰＴジャーナル・第 49巻第 9号・2015年 9月 819

次 号 予 告 第 49巻第 10号（2015年 10月号）
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特集／歩行支援機器による歩行 up to date
歩行支援機器の現状と未来 京都大学大学院医学研究科人間健康科学系専攻　大畑光司
無動力歩行支援機（ACSIVE）による歩行 名古屋工業大学機械工学科機能工学専攻　佐野明人，他
汎用型対麻痺歩行補助ロボット（WPAL‒G）による歩行
　 藤田保健衛生大学病院リハビリテーション部　加藤正樹，他
体重免荷式歩行器（POPO）による歩行 鳥取生協病院リハビリテーション科　谷口佳奈子
歩行支援ロボットを用いた歩行練習における音刺激の効果
　 株式会社安川電機技術開発本部ロボティクスヒューマンアシスト推進事業室　中西貴江
�
入門講座　臨床に活かす理学療法研究・6
　データベースを使用したリハビリテーション医学研究 中部労災病院リハビリテーション科　杉山統哉
講座　リハビリテーションにおけるロボットのいま・3
　（生活支援のための）介護ロボット
　　 公益社団法人かながわ福祉サービス振興会長寿・経営支援グループ　関口史郎
1ページ講座
　理学療法関連用語～正しい意味がわかりますか？
　　筋硬度 国際医療福祉大学福岡保健医療学部　金子秀雄
　日本理学療法士学会・分科学会の紹介
　　日本糖尿病理学療法学会 関西福祉科学大学保健医療学部理学療法学科　野村卓生
臨床実習サブノート　臨床実習で患者さんに向き合う準備・6
　脊柱管狭窄症 　　　　松岡雅一
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